
TM-2070 Accuracy Graphs (typical example)

Tilt X (Yaw) Error

-70 -56 -42 -28 -14 0 14 28 42 56 70
WD=10mm -0.53 0.68 0.30 0.07 0.01 -0.03 -0.06 -0.17 -0.39 -0.69 0.24

WD=20mm -0.37 0.40 0.14 0.00 -0.02 -0.03 -0.04 -0.10 -0.24 -0.43 0.18

WD=50mm -0.04 -0.04 -0.04 -0.04 -0.05 -0.05 -0.06 -0.06 -0.08 -0.09 -0.12

WD=80mm -0.34 -0.27 -0.20 -0.07 -0.05 -0.03 -0.02 0.01 0.11 0.18 0.18

WD=110mm -0.08 -0.06 -0.05 -0.03 -0.01 0.00 0.00 -0.02 -0.04 -0.07 -0.06

Tilt Y (Pitch) Error

-70 -56 -42 -28 -14 0 14 28 42 56 70
WD=10mm 1.30 0.84 0.44 0.15 0.05 0.00 0.04 0.04 0.00 -0.01 -0.08

WD=20mm 0.83 0.52 0.25 0.05 -0.02 -0.07 -0.04 -0.04 -0.06 -0.08 -0.12

WD=50mm 0.04 0.03 0.05 0.02 0.06 0.02 0.04 0.04 0.05 0.04 0.06

WD=80mm -0.29 -0.20 -0.12 -0.01 0.02 0.03 0.03 0.03 0.04 0.04 0.06

WD=110mm 0.01 0.01 0.02 0.01 0.02 -0.02 0.01 0.00 0.02 0.01 0.04
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(Unit：arc-minutes）

Measured Angle=>

Working Distance (WD)

Working Distance (WD)

Measured Angle=>

(Unit：arc-minutes）




